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SAMBUTAN

SELAMAT datang pada Buku Ajar Pengendali Motor Induksi
Berbasis IoT ini. Sebagai Ketua Program Studi Teknik Elektro,
saya merasa bangga mempersembahkan buku ini sebagai
bagian dari upaya kami untuk terus mengembangkan
pembelajaran yang inovatif dan relevan dengan tantangan
industri modern.

Di tengah kemajuan pesat teknologi, khususnya di era
Industri 4.0, kebutuhan akan keterampilan praktis yang
berbasis teknologi canggih menjadi semakin mendesak. Oleh
karena itu, Program Studi Teknik Elektro berkomitmen untuk
tidak hanya mengajarkan teori, tetapi juga menyediakan
fasilitas dan materi yang dapat meningkatkan keterampilan
praktis mahasiswa, sehingga mereka siap menghadapi dunia
kerja yang dinamis dan berteknologi tinggi.Buku ini, yang
menggabungkan sistem pengendali motor induksi 3 fasa
dengan teknologi Internet of Things (IoT), dirancang untuk
memberikan pemahaman yang lebih dalam tentang cara kerja
dan aplikasi nyata dari sistem kendali motor listrik dalam
industri. Dengan memanfaatkan pendekatan STEAM (Science,
Technology, Engineering, Art, Mathematics) dan Project-based
Learning (PjBL), kami berharap mahasiswa dapat
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mengembangkan  kreativitas, pemikiran  kritis, serta
keterampilan teknis yang aplikatif.

Saya berharap buku ini tidak hanya menjadi referensi
pembelajaran, tetapi juga sebuah sumber inspirasi bagi
mahasiswa untuk mengeksplorasi berbagai inovasi teknologi
yang relevan dengan kebutuhan industri. Mari kita bersama-
sama menjadikan pendidikan ini sebagai jembatan untuk
mencapai kemajuan teknologi yang lebih besar.

Selamat belajar dan teruslah berinovasi!

Hormat saya,
Ir.Fendi Achmad S.Pd.,M.Pd.

Koordinator Prodi
S1-Pendidikan Teknik Elektro

ii | Prof. Dr. Joko, M.Pd., M.T., dkk



KATA PENGANTAR

PUJI syukur kami panjatkan kepada Tuhan Yang Maha Esa,
karena berkat rahmat-Nya, buku ajar Pengendali Motor Induksi
Berbasis IoT ini dapat diselesaikan dengan baik. Buku ini
disusun untuk mendukung pembelajaran di Program Studi S1
Teknik Elektro, khususnya dalam mempelajari pengendalian
motor induksi tiga fasa berbasis Internet of Things (IoT), yang
merupakan topik relevan dengan perkembangan industri 4.0.

Tujuan wutama dari pembuatan buku ini adalah
memberikan pemahaman teori dan aplikasi praktis dalam
pengoperasian dan pengendalian motor induksi 3 fasa
menggunakan teknologi terkini. Buku ini mengintegrasikan
pendekatan STEAM, Project-based Learning (PjBL), dan
Computational Thinking (CT) untuk membantu mahasiswa
mengembangkan keterampilan teknis dan berpikir kritis yang
dibutuhkan dalam dunia industri.

Kami mengucapkan terima kasih kepada semua pihak
yang telah memberikan dukungan dan kontribusi dalam
penyusunan buku ini, baik dari kalangan akademisi maupun
praktisi industri. Buku ini berisi berbagai pembahasan tentang
komponen utama pengendali motor induksi, cara pengaturan
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putaran motor, pembalikan arah putaran, serta aplikasi IoT

dalam pengendalian motor secara jarak jauh.

Kami berharap buku ini dapat memberikan manfaat bagi
mahasiswa dalam menguasai pengetahuan dan keterampilan
yang aplikatif untuk menghadapi tantangan industri. Kami
juga sangat terbuka untuk menerima kritik dan saran yang
membangun guna penyempurnaan buku ini di masa depan.

Penulis
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