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Kata Pengantar 
 

 

uji dan Syukur kami panjatkan kepada Tuhan 

Yang Maha Esa atas terselesaikannya buku yang 

berjudul Dasar Sistem Kendali dan PLC ini. 

Buku ini disusun untuk memberikan pemahaman dasar 

mengenai sistem kendali otomatis serta penggunaan 

Programmable Logic Control dalam industri yang modern 

ini. 

Berkembangnya teknologi membawa banyak 

pengaruh dan perubahan besar dalam berbagai bidang, 

contohnya dalam bidang otomasi industri. Buku ini 

diharapkan dapat menjadi pedoman bagi Mahasiswa, 

pelajar, dan praktisi yang ingin menguasai pemahaman 

dasar sistem kendali dan PLC serta pengaplikasiannya 

pada dunia industri. Oleh karena itu buku ini kami susun 

secara ringkas, sistematis, dan relevan yang disertai contoh 

contoh gambar agar mudah dipahami dan diterapkan. 

Kami sadar bahwa buku ini masih memiliki banyak 

kekurangan. Oleh karena itu, kami akan menerima dan 

mengharapkan segala kritik dan saran oleh para pembaca 

untuk melakukan perbaikan dan penyempurnaan di masa 

mendatang. Kami harapkan buku ini dapat memberikan 

manfaat bagi semua kalangan yang ingin memperdalam 

ilmu tentang dasar sistem kendali dan PLC. 
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