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KATA PENGANTAR

ismillahirrahmanirrahim. Alhamdulillah, puji syukur
B kami panjatkan ke hadirat Tuhan yang Maha Esa atas
tersusunnya buku “Eksperimen Sistem Kontrol:
Panduan Praktikum untuk Mahasiswa Teknik Elektro”. Buku

ini disusun bertujuan untuk membantu mahasiswa dalam

memahami konsep dasar sistem kontrol melalui kegiatan
praktikum yang sistematis dan aplikatif.

Kegiatan praktikum sistem kontrol memiliki peran
penting dalam menghubungkan teori dasar dengan
implementasi nyata. Oleh karena itu, buku ini dirancang untuk
dapat membantu mahasiswa dalam menganalisis, merancang,
dan menguji sistem kontrol sederhana melalui berbagai trainer.
Materi yang disajikan mencakup beberapa percobaan untuk
memperkuat pemahaman mahasiswa terhadap prinsip-prinsip
dasar sistem kontrol serta implementasinya dalam berbagai
bidang teknik.

Dengan adanya buku ini, kami berharap dapat menjadi
panduan yang bermanfaat bagi mahasiswa dalam menjalani
praktikum untuk mendukung proses pembelajaran. Kami
sangat mengharapkan saran dan masukan guna peningkatan
kualitas buku ini di masa mendatang.

Hormat Kami,
Penulis
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